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INDICACIONES

Es importante por su seguridad seguir las siguientes instrucciones:

1. Asegurese de que la tensidn de alimentacion de uso coincida con la tension de
alimentacién del motor para puerta corredera (AC220V); Los niflos tienen prohibido

tocar los dispositivos de control o los mandos
2. Los mandos funcionan con el modo de un solo botdn o el modo de tres botones.

3. El indicador led en lo unidad de mandos parpadeara cuando se presiona su
respectivo botdn. El motor principal y la puerta se pueden desbloquear con una llave

de desbloqueo y la puerta se puede operar manualmente después de la desconexidn.

4. Asegurese de que no haya nadie alrededor del motor principal o de la puerta
cuando se accione. Por favor, deje de usar el producto temporalmente si el motor
principal necesita ser reparado o regulado. La instalacidon y el mantenimiento del

producto deben ser realizados por profesionales.

Lea atentamente este manual antes de instalarlo, realizaor su mantenimiento o
reparacion. Sin sequir este manual, cualquier lesién o pérdida de propiedad causada
por el uso indebido o la modificacién no autorizada estd fuera de la responsabilidad

de nuestra empresa.




CONTIENE

ELEMENTOS
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ESPECIFICACIONES

Alimentacién 220V/50Hz
Potencia 280W
Velocidad de operacién 12m/min
Maximo peso soportado 600Kg
Rango del mando 230m
Modo de operacion del Modo de un solo botén/ Modo 3
mando botones
Ruido <58dB
Maximo de mandos
enlazables 23
Frecuencia 433.92 MHz
Temperatura de trabajo -20°C a +70°C
Peso del producto 9.4 Kg

AADVERTENCIAS

- Nunca deje caer, martille, taladre o sumerja el motor.

- Mantenga el cable de alimentacion en su posicion todo el tiempo.

- Asegurese de leer las instrucciones de seguridad previas a realizar

la instalacion

- Unainstalacion inadecuada puede derivar en el dafo del equipo
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ESQUEMA

El Motor de puerta corredera es aplicable a un peso de puerta igual o inferior a
600 kg, y una longitud de lao puerta deslizante inferior a 12 m. El modo de

accionamiento adopta la transmisién de cremallera y engranaje.

®

sty

Motor

Teclado numérico (opcional)
Puerta.

Fotocélula (opcional).
Lampara (opcional).

Final de carrera.
Cremallera.

Mando.
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DIMENSIONES

Dimensiones del motor con final de
carrera con resorte
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SOPORTE DE MONTAIJE

204£0.3

107 90£0.3

Las dimensiones estan expresadas en mm
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PASOS PARA

Antes de instalar

Asegurese de que la puerta deslizante esté correctomente instalada, que el riel
de la puerta esté horizontal, y que la puerta se pueda mover manualmente sin

problemas antes de instalar el motor.

Instalacion del cable

Para garantizar el funcionamiento normal del motor y proteger los cables
contra dafos, coloque el cable de alimentacidn y los cables de control por

separado con dos tubos de PVC.

Pedestal de hormigdn

Se recomienda un pedestal de hormigdn, el cual puede ser de 400 mm x 250 mm,
con una profundidad de 200 mm, con la finalidad de instalar firmemente el
motor. Asegurese de que la distancia entre la puerta y el dispositivo sea la

adecuada.

Placa de
. Montaje
] _Tornilleria M8
Concreto ‘ 'I s son O
Cable de
alimentacion
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INSTALA

MOTOR

1. Desmonte la cubierta de pldstico en el motor principal antes de la instalacidn.

2. Prepare la linea de alimentacién para conectarla al cuadro de maniobras (el
ndmero de cables de alimentacidn no debe ser inferior a 3 hilos, la seccidon del
conductor del cable debe ser superior a 1,5 mm? y la longitud debe ser

determinada por usuarios de acuerdo a la situaciéon en el lugar de instalacion)

3. Desbloquee el motor principal antes de la instalacidn; el método de
desbloqueo es el siguiente:
Inserte la llave, abra la tapa de liberacion manual hasta que gire 90 °© como se

muestra en la image. Gire el engranaje con la llave proporcionada en el kit.

Mueve en 90°
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INSTALACION DE LAS

1. Coloque los tornillos en la puerta.

2. Coloque la cremallera al final, y

asegurese de que encaje
correctamente con los engranagjes

del motor.

3. Manualmente mueve la puerta
(o puerta debe moverse sin
problemas una vez el motor esté
desbloqueado), asegurese de que
entre el engranaje del motor vy la
cremallera haya una holgura de 1
mm a2 mm
4. Aplique soldodura o cada
tornillo que sujeta la cremallera
con la puerta (a cada tornillo se le
debe

soldadura)

aplicar un punto de

5. Asegurese de que la cremallera

describe en una linea recta

6. Confirme una vez mds que el
movimiento de la puerta es

continuo vy sin trabas

\

Cremallera
/E/’_-\\ / \\‘.

/ - /\ Engrane
| 4 J'del motor—
VURNADS

IMPORTANTE

Para garantizar la seguridad, los topes
fisicos deben instalarse tanto al final del
recorrido de la puerta como al principio,
para garantizar que la puerta no se
descarrile en su recorrido.

Asegurese de que el motor principal vy
todos sus componentes estdn en buenas
condiciones. También recuerde que la
puerta deberia moverse sin problemas
cuondo se opera de manera manual.
Debe

cortocircuito, y tiene que estar instalado

instalarse  un  breaker para
en un lugar visible cercano a la puertaq, la
altura minima de instalacién es de 1.5m

para que no sea manipulado por nifos.




Final de carrera

La posicidon del final de carrera debe asemejarse a la descrita en la
imagen.

Puerta | ——

Final de carrera

Bloque de final de ‘ Ll
carrera

Cremallera j
Engrane principal

~L U

La instalaciéon de topes fisicos de final de carrera deben colocarse en la
cremallera como se indica en la siguiente imagen.
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UNIDAD
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UNIDAD

Namero Terminal

Terminal J2 (acompanado con leds indicadores)

1 Boton de cierre de puerta (N.A) (Normal Abierto)

Boton de apertura de puerta (N.A) (Normal Abierto)

2

3 Boton de parada de puerta (N.A) (Normal Abierto)
4 COMUN de botonera
5

6

Boton de bucle Abrir/Parar/Cerrar (Normal Abierto)

Bot6n para peatén (permite que la puerta abra un metro solamente)

Terminal J5 (acompanado con leds indicadores)

7 Salida 12V 100mA

8 Entrada de la fotocélula (N.C) (normal cerrada) Si no se usa cortocircuite esta entrada con 9 (tierra
GND)

9 tierra GND

Detector de bucle (Sensor de resorte) (N.A) (Normal abierto) una vez detectado un vehiculo por el
sensor, la puerta abrira inmediatamente, una vez el vehiculo haya pasado, la puerta cerrara

L automaticamente. Cuando la puerta esta parada, el sensor mantendra este estado si un vehiculo
es detectado, de igual manera una vez haya pasado el vehiculo la puerta se cerrara.

1 Final de carrera de cierre

12 Comun para los finales de carrera

13 Final de carrera de apertura




CONFIGURACION

MANDOS

Los mandos funcionan en modo paso a paso con un
solo boton. Una pulsacion abre, la siguiente para, la
siguiente cierra, la siguiente para y asi
sucesivamente. Puede programar los tres primeros
botones del mando (excluyendo el cuarto, situado
abajo a la derecha). Una vez enlazado el mando,
pulse el cuarto botdn, destinado para realizar la
apertura peatonal. En caso de no realizar dicha

apertura, sino hacer el cierre hasta

aproximadamente la mitad del recorrido debera
hacer un pequeno cambio en el cableado explicado
en la pag. 20

PROGRAMAR MANDO

En el cuadro de maniobras del motor presione el boton de programacion
“LARN” . El indicador LED LEARN se encendera. Presione dos veces el boton
del mando a programar. El LED parpadea repetidamente y luego se apaga. El
mando habra sido programado con éxito.

ELIMINAR TODOS LOS MANDOS

Para eliminar todos los mandos previamente programados debera presionar el
boton de programacion LEARN situado en el cuadro de maniobras . Mantenga
pulsado LEARN hasta que el indicador LED se apague. Todos los mandos

habran sido eliminados.
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FOTOCELULAS
FOTOCELULA

Funcion de fotocélula emisor-receptor: En el proceso de cierre, cuando se corta el haz
infrarrojo de la fotocélula, la puerta se abrird inmediatamente para proteger la seguridad
del usuario y de la propiedad. La distancia entre el receptor y el emisor de la fotocélula no
debe ser inferior a 2 metros, de lo contrario afectara a la induccion de la fotocélula. Si

conecta la fotocélula de infrarrojos, elimine el puente entre IR y COM que viene de fabrica

en el cuadro de maniobras .

COLOR
Rojo
Negro
Amarillo

Azul

SiMBOLO
V+

V-

NC

COM

FUNCION

Alimentacion

N.C. de la sefal de la fotocélula

Comun de la sefal de la fotocélula
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FOTOCELULAS
FOTOCELULA DE

Funcion de fotocélula de espejo: En el proceso de cierre, cuando se corte el haz infrarrojo
emitido por el emisor y rebotado por la célula espejo, la puerta se abrira inmediatamente
para proteger la seguridad del usuario y de la propiedad. La distancia entre el receptor de
la fotocélula y el espejo no debe ser inferior a 2 metros, de lo contrario afectara la

induccion de la fotocélula. Si conecta la fotocélula de espejo, elimine el puente entre IR y

COM que viene de fabrica en el cuadro de maniobras .
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PULSADOR

PULSADOR PARA
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PARAMETROS
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El cuadro de maniobras cuenta con 4 potenciometros, del VR1 al VR4, y 5 DIP SWITCH, del DIP
1 al DIP 5. Tanto los potenciometros como los DIP sirven para regular y ajustar ciertos
parametros de la puerta para contar con un buen ajuste para cada situacion. A continuacion se

explicara el ajuste de cada parametro.

DIP

DIP 1: ON: El arranque suave estara activado. Esto comporta que durante la apertura y en los
primeros segundos de dicha, la puerta abrira con una velocidad inferior a la normal efectuando
un arranque suave.

OFF: Desactivado.

DIP 2: ON: Si se pone a ON los finales de carrera funcionaran Normalmente Abiertos (N.O.).
OFF: Si se pone a OFF los finales de carrera funcionaran Normalmente Cerrados (N.C.).

DIP 3 y DIP 4: Los DIP 3 y 4 determinan el tiempo de cierre automatico:

DIP 3 OFF DIP 4 OFF: Cierre automatico desactivado

DIP 3 OFF DIP 4 ON: Cierre automatico después de 12 segundos seeee .,
DIP 3 ON DIP 4 OFF: Cierre automatico después de 24 segundos } I

DIP 3 ON DIP 4 ON: Cierre automatico después de 36 segundos Beoes
DIP 5: ON: Funcion de regresar al encontrarse un obstaculo Activada 1234 8

OFF: Funcion de regresar al encontrarse un obstaculo Desactivada
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POTENCIO

VRI: En caso que la funcion “regrese si se encuentra un obstaculo” esté activa (DIP 5), este
potenciémetro regulara la sensibilidad al toparse con un obstaculo. Giralo en el sentido de las
agujas del reloj para reducir la sensibilidad o giralo en direccion contraria a las agujas del reloj
para aumentarla.

VR2: Este potenciometro sirve para ajustar la fuerza empleada por el freno en la posicion del
final de carrera. Giralo en el sentido de las agujas del reloj para aumentar la fuerza o giralo en
direccion contraria a las agujas del reloj para disminuirla.

VR3: Este potencidometro sirve para ajustar la distancia del paro suave. Giralo en el sentido de
las agujas del reloj para aumentar la distancia o giralo en direccion contraria a las agujas del
reloj para disminuirla.

VR4: Este potenciometro sirve para ajustar la fuerza empleada por el motor. Giralo en el sentido
de las agujas del reloj para aumentar la fuerza o giralo en direccion contraria a las agujas del

reloj para disminuirla.
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SOLUCION

Problemas

Posibles Causas

Soluciones

La puerta no se
puede abrir o cerrar
normalmente y el
LED no se enciende.

1. La energia esta apagada.

2. El fusible esta quemado.

3. Cableado de alimentacién de
la placa de control con
problema.

1. Encienda la fuente de
alimentacion.

2.Compruebe el fusible,
cambie el fusible si esta
quemado.

3. Vuelva a realizar el
cableado de acuerdo con las
instrucciones.

La puerta puede
abrirse pero no
cerrarse.

1. Cableado de fotocélula con
problema.

2. Montaje de la fotocélula con
problemas.

3. La fotocélula esta bloqueada
por objetos.

4. La sensibilidad del obstaculo
es demasiado alta.

1.Si no conecta la fotocélula,
asegurese de que el IRy el
COM estén en cortocircuito;
Si conecta el sensor de
infrarrojos, asegurese de
que el cableado sea correcto
y que la fotocélula sea N.C.
2.Asegurese de que la
posicion de montaje de la
fotocélula pueda alinearse
mutuamente.

3.Retire el obstaculo.

4. Reducir la sensibilidad del
obstaculo.

El control remoto no
funciona.

1. El nivel de bateria del control
remoto es bajo.

2. El aprendizaje del control
remoto no esta completo.

1. Cambie la bateria del
control remoto.
2.Vuelva a realizar el
aprendizaje por control
remoto.

Presiono el botén

ABRIR, CERRAR, la
puerta no se mueve,
el motor tiene ruido.

El movimiento de la puerta no es
suave.

Segun la situacion real para
ajustar el motor o la puerta.

Saltan el diferencial

Cortocircuito en la linea de
alimentacion o cortocircuito en la
linea del motor.

Revise el cableado.

La senal del mando a
distancia es
demasiado corta.

La sefal esta bloqueada.

Conecte la antena del
receptor externo, 1,5 metros
sobre el suelo.

La puerta se mueve
a la posiciéon media
para detenerse o
retroceder.

1.La fuerza de salida del motor
no es suficiente.

2. La sensibilidad del obstaculo
es demasiado alta.

3. La puerta se encuentra con
un obstaculo.

1.Compruebe si la potencia
del transformador es normal,
si no, cambie el
transformador.

2.Ajuste el VR1, VR2.
3.Retire el obstaculo.
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CAMBIAR LAS

Solo realice este cambio si ha detectado que tiene las direcciones de la puerta

invertida realizando la prueba explicada en la pag. 13
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Para cambiar las direcciones del motor intercambie la posicion de los siguientes
cables:

Arriba a la derecha: Final de carrera abierto por final de carrera cerrado.

En la izquierda: En el terminal de donde salen las conexiones al motor existen
tres cables, el comun, de color azul, y las direcciones del motor, habitualmente
de color rojo y amarillo. Intercambia los cables de direccion del motor.

Con estos dos intercambios las direcciones ya han sido cambiadas y el motor

funcionara correctamente.







